Manual de
instructiuni

Cititi cu atentie acest manual de instructiuni Tnainte
de utilizare si pastrati-l bine pentru a fi utilizat in viitor.
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2.Telecomanda Eog Bt

2-1 Introducerea functionala a fiecarei taste a emitatorului

mod Headless(apasati scurt) _ Rostogolire
A key intoarcere(apasati lung )

?“g{df“ re
Altitudine fixata)
(ADhGikey tgrizare

Maneta stanga

Ajustare inainte
Ajustare inapoi

Maneta dreapta

Accelerare Ajustare stanga
incetinire Ajustare dreapta
ON/OFF

Nota: Impingeti maneta de comanda din stanga la dreapta in jos pentru 45 grade si impingeti
maneta dreaptad de comanda spre dreapta jos pentru 45 de grade pentru a calibra corect giroscopul

2-2INCARCAREA BATERIEl  3.incircarea bateriei

1. Introduceti incarcatorul USB in portul USB al
computerului, apoi conectati capatul USB cu capatul
cablului bateriei. Cand se incarca, indicatorul rosu al
USB-uluj se va intoarce de la "ON" la "OFF". Timpul
de incarcare este de aproximativ 60 de minute. Ca
bateriile sunt complet incarcate, indicatorul rosu al f
USB se va intoarce de la "OFF" la "ON", de aceasta

data procesul de incarcare este terminat 7
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(Folosifi 3 bateril 1.5V “AAA ")



4 GHIDUL DE OPERARE

i-} 1Prut:ed ura de deschidere

Incércali bateriile mai intai in compartimentul pentru baterii al dronei si apoi porniti
alimentarea dronei (Doué indicatoare LED pe aeronava vor continua sa clipeasca).
Va rugam sa plasati ambele parti ale dronei pe suprafata plana. Porniti alimentarea
transmitatorului (indicatorul transmitatorului va continua sa lumineze intermitent si 2
l&mpi cu LED-uri de la drona vor clipi).

Apéasali maneta de acceleratie din stinga in pozitia cea mai inalta (indicatorul
emitatorului va clipi, cele doua lumini LED ale dronei vor clipi) si apoi reveniti la pozitia
cea mai de jos (indicatorul transmitatorului si lumina LED din drona se va intoarce de
la starea de clipire in starea de lumina solida) si, astfel, termina decodificarea dronei

decoding of the Quad-rotor.
1

4-1-2 Cand decodarea dronei este terminata, impingeti maneta de
acceleratie din stanga si apoi puteti incepe sa zburati.

4-2 Calibrarea giroscopului

Cand terminati decodarea, introduceli Quad-rotorul pe sol si
apoi impingeti parghia de acceleratie la dreapta in jos 45 de
grade, de asemenea, impingeti maneta direcliei din dreapta in
jos 45 de grade conduce calibrarea giroscopului. in cazul asta
cele doua lampi LED continua sa clipeasca, reprezintd Gyro-ul a
revenit in pozitia corecta si apoi a efectuat scanarea si
pozitionarea. Atunci cand indicatorul luminos LED este OFF,
aceasta inseamna ca calibrarea s-a incheiat cu succes.

Staturi: Tnainte de decolare, asigurali-va ca aceasta drona este asezala pe sol
pentru calibrare, pentru a va asigura ca aeronava poate zbura in mod constant
dupa decolare. Cand drona loveste ceva sau deviaza dupa coliziune, puteti utiliza
acelasi mod de calibrare a giroscopului.



0.OPERAREA

5-1 Metode de operare

Deoarece inducerea este destul de inteligenta, pentru operatorul de nivel
junior, va sugeram sa folositi maneta de control incet. in cursul directiei, drona
poate sa coboare putin, de aceasta datad puteti impinge usor amnetal stanga
pentru o perioadd pana cind acesta zboara la 0 anumita inaltime. Impingerea
manetei de acceleratie cu forla mare trebuie evitata atunci cand opereaza  Viraj Dreapta

Urcare

N7

Coborare

Turn left

Alunci cand impingetl maneta
stanga in sus sau in jos, drona va
urca sau va cobori corespunzator.

When push the left control lever
(i.e.throttle lever) to the left or to the right,
the Quad-rotor will be steering to the left

or to the right accordingly.

Inainte
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Inapoi Left <==> Right
R sideward fly sideward fly

Céand impingeli inainte sau Inapoi manela
dreapta, drona va zbeara inainte sau inapoi in
mod corespunzator.

When push the right control lever to the
left or to the right, the Quad-rotor will make
left side-flying or right side-flying.

5-2 Reglare

Reglare pentru actiune de zbor impingeti in sus maneta de
acceleratie incet pana drona zboara de la sol. Daca aceasta
deviaza in alta direclie, puteti utilizati dispozitivul de reglaj
pentru a corecta actiunea.

1. Reglali dispozitivul ascendent / descendent.Cand drona
zboara de la sol, aceasta se va abate in directia nainte sau |
inapoi. Atunci cand deviati in fata, va rugam sa il reglati in
jos. Atunci cand deviaza inapoi, va rugam sa-l reglali in sus.

2. Reqlati dispozitivul lateral al dronei. Cand aceasta

zboara de la sol va zbura in partea laterala spre stédnga sau
spre dreapta. Cand aeronava face dreapta, reglati-o in _
stanga. Atunci cand aceasta face stangareglati-o in dreapta. /

Left -Z—- Ou the
of fly right to fly



6.RASUCIRE 360 DE GRADE

Prin actionarea manetei de comanda mentionate mai jos, drona se poate rasuci 360
de grade. Pentru a se rasuci, asigurati-va ca acesta este la aproximativ 1,5 metn
distanta de paméant. Cu cat lucrezi mai bine drona sa faca o miscare in cursul
ascensiunii ca si in acest moment aeronava poate fi mai usor de pastrat la altitudine
dupa rasucire.

6-1 Rasucire stanga 360 de grade

Apéasati scurt tasta mare de sus
dreapta, apoi impingetli maneta dreapta
spre stanga, drona va

faceti actiunea de miscare din stanga
in consecinta, pentru 360 de grade.

6-2 Rasucire dreapta 360 de grade
Apasati scurt tasta mare din dreapta
sus si apoi impingeti maneta dreapta
spre dreapta, drona se va rostogoli
spre deapta 360 de grade.

6-3 Rasucire inainte 360 de grade

Apasati scurt tasta mare de sus
dreapta, apoi impingeti maneta drapta
in sus, drona se va rostogoli in stanga
360 de grade.

6-4 Rasucire inapoi 360 de grade
Apasati scurt tasta mare din dreapta
Sus si apoi impingeti maneta dreapta
In jos, drona se va rostogoli
inapoi 360 de grade.




7.Mod Headless

7-1 Pornirea modului Headless

Ultima tehnologie de control la distanta, recunoaste automat directia de control. Puteti sa preluati cu
usurinta inapoi drona indiferent de directia in care se afla locatia acestuia.

Start & Setare: Cand terminati decodarea aeronavei, plasati-o

la sol sau |asali-o sa se plimbe In aer, asigurati-va ca capul

dronei (indicatorul rosu reprezinta directia inainte) ar trebui sa fie in
conformitate cu directia Tnainte, apasati tasta modului Headless
transmitatorul va trimite sunetul "di di") pentru a porni modul Headless.

lesiti din modul Headless: Apasati din nou tasta Mod Headless (se va opri sunetul "di di* al
transmitatorului) si apoi iesiti din Modul Headless.
Inainte

Dupa cum arala imaginea, in modul Headless, indiferent de pozitia in care se
poate confrunta drona in directia frontala, acum pozitia in care se afla
transmitatorul este directia spre inainte, trageti in jos maneta emitatorului si puteti
sa returnati drona. Impingeti in sus maneta de directie si aceasta va zbura mai
departe si mai departe.
7-2 One-key inapoi
Apasali tasta One-Key Inapoi pe transmitator, drona One-key ]‘n apui
va reveni automat. Daca aceasta se abate de |a pista
la intoarcere, va rugam sa folositi maneta dreapla
pentru a corecta directia de zbor. o=t
In cursul revenirii, apasali inca o data tasta One-Key %ﬁi
de pe emitator sau apasati maneta dreapta "inainte”,
pentru a opri actiunea Return.

Sfat: Alarma pentru o putere insuficienta
Cand au aparut doua lumini LED drona, acesta reprezinta ca bateria acesteia este

aproape de epuizare , de data aceasta aeronava va opri automat functia de
rostogolire si va raméane sub stare normala pentru aproximativ 30 de secunde.



8. MEDIUL DE FOLOSIRE

Evitati ca drona sa
zboare in asemenea
conditii deoarece
poate cauza daune
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9.ASAMBLAREA ELICELOR

Pozitia este necesard la asamblarea elicelor, deoarece codul elicei ar trebui pastral
la fel ca si codul dronei, de exemplu 1/3 ar trebui sa corespunda cu 2/4. In caz
contrar, nu poate decola.

2/4 1/3

1/3 2/4

(Montarea elicelor

: StrAngeti capacul mic al lamei si apoi
indreptati-va asupra arborelui motorului si
apasati-l cu forta. Aveti grija sa nu se
deformeze.)

10.Depanare
10-1 Nu exista raspuns cu transmitatorul si drona:
Solutie: 1) Asigurati-va ca ali decodat cu succes. Re-decodare,
2) inlocuiti bateriile daca bateria nu este suficienta.
3) Va rugam sa confirmati daca bateriile originale sunt utilizate in emitator sau nu.
10-2 Nu se poate face acliune de tambur:
Solutie: 1) reporniti cheia funcliei de basculare,
2) Verificati daca energia bateriei cu litiu este prea mica sau nu, va rugam sa o reincarcati;
10-3 Fuselajul dronei se invarie:
Solutie: 1) Verificati daca lamele sunt deformate sau nu, inlocuiti-le cu o lama nous;
2) Opriti alimentarea cu patru rotoare si reporniti-|.
3) Asezali drona pe sol si re-calibrati giroscopul.
10-4 Drona nu poate decola:
Solutie; 1) Lama este asamblata gresit. Va rugam sa dublati pozilia de asamblare
a lamei trebuie sa fie in conformitate cu codul corespunzator pe raftul dronei.
2) Verificati daca capota anti-coliziune a dronei a blocat rotirea lamei sau nu.

3) Verificali daca exista suficienta energie cu drona sau nu. In cazul unei alimentari
insuficiente, lumina va clipi alternativ.



11.MANUAL DE UTILIZARE VS FPV
1. Instalati aplicatia VS FPV.

Scanali codul QR sau cautali aplicatia pe Google Play pentru Android sau App
Store pentru Apple

E '.ﬂ-llllllll.._'

10S Version Android(Google Play) Android (pgyer)

2. Conectati-va la camera WiFi.
a. Pomiti drona pentru a porni camera WiFi.

b. Apasali bulonul de setari pe telefonul mobil (*) si conectati-va la reteaua numita
"VSLCAM_***"

WLAN

| WLAN
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3. Rulati Aplicatia VS FPV,( Pic 2) ar trebui sa fie afisat pe dispozitivul dvs .
mobil.

4. Apasali butonul "CONNECT" pentru interfala video (pic3.)
a, apasali butonul "Of" pentru a deschide interfata de control (pic4);

b, apasati butonul clepsidra pentru a deschide functia de mentinere a
altitudinii. (pic5); ¢, apasati butonul Meniu pentru a deschide butonul de control
ramas (picB).

5. Apasali pe "?" pentru a informalii de ajutor. [pic? pic8, pic 9, pic10).
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