SG906 MAX2



Zhongli Technology

Zhantou Zhongli Intelligen Technology Co.,
Ltd. se axeaza pe dezvoltarea si productia
de drone, sub indrumarea principiului
companiei de ,explorare si descoperire, cu
ajutorul cunostintelor exceptionale”, cu
ajutorul roadelor tehnologiilor inteligente,
putem sa savuram impreuna placerile
aduse de tehnologie. Lasa tehnologia
inteligenta sa patrunda in viata ta cu
Zhongli UAV, zbor liber si nestingherit.
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SG906

GPS Smart Drone

* Cititi cu atentie manualul inainte de operare si pastrati-l pentru orice eventualitate.
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SG906 MAX 2 Ghid Rapid

Descopera mai multe despre drone inainte de zbor
*Pentru detalii, consultati manualul de instructiuni.

Asigurati-va ca bateriile dronei si telecomenzii sunt incarcate nhainte de zbor.

1. Pregatirea si utilizarea detectorului de obstacole
A\ Atentie:

A. Detectorului de obstacole trebuie montat Tnainte de pornirea dronei, in caz contrar, se poate defecta si
afecta utilizarea dispozitivului.

1. Desfaceti masca pentru soclul detectorului de 2. Introduceti detectorul conform imaginii
obstacole ’

B. La pornirea dronei, nu atingeti detectorul de obstacole, acesta se afla Tn faza de pornire, iar orice
atingere poate afecta functionarea normala a detectorului si poate avaria dispozitivul per total.

Detectorul de obstacole se va roti in st&nga si
dreapta Tn timpul functionarii. Nu interventiti
manual sau Tncercati s& opriti rofirile, putet
avaria dispozitivul.

C. La indepértarea detectorului, drona trebuie sa fie oprité, in caz contrar, riscati s& avariati dispozitivul si
sa afectati functille acestuia.

1. Demontati detectorul conform imaginii. 2. Acoperiti soclul folosind capacul acestuia.



2. Masuri de precautie privind camera PTZ

/\ Atentie:

A. Indepartati capacul de protectie de pe
camera inainte de utilizare.

B. Nu atingeti camera imediat dupa pornire!
Aceasta e calibreaza automat dupa pornire,
daca o atingeti in aceasta stare, camera
poate sa nu se calibreze corespunzator, iar
aceasta calibrare poate fi afectata pe viitor!

3. imperecherea dronei cu telecomanda Pornire drona

Porniti drona Tnainte de a porni telecomanda. Dup& pornirea
telecomenzii, asteptali cateva minute pana la incheierea
imperecherii automate dintre telecomanda si drona. Noté:
drona trebuie asezata pe o suprafaté dreapta, direct in fata
telecomenzii, telecomanda va emite un semnal sonor odata ce
imperecherea s-a incheiat.

Paornire telecomanda

w

A Nota importanta:

Inainte de imperechere, trebuie sa efectuati calibrarea
geomagnetica si calibrarea giroscopica.

4. Calibrarea geomagnetica
Asezati drona pe o suprafata dreapta si tineti apasat pe butonul indicat in imagine (Fig. 1) timp de 5 secunde,
telecomanda va emite un semnal sonor si va incepe calibrarea geomagnetica. Din acest moment, indicatoarele
dronei se vor aprinde intermitent rapid. Acum, ridicati drona si rofiti drona in sensul acelor de ceasomic (Fig. 2)
de 3-5 on, telecomanda va emite un semnal sonor, din acest moment, rotiti drona pe ornizontald (Fig. 3) de 3-5,
cand drona va emite un semnal sonor, calibrarea geomagnetica se va incheia cu succes.

Fig 1 Tineti apdsat 5| Fig. 2 Fig. 3
secunde
>
s i Q

5. Calibrarea giroscopica Tineti apasat 5
secunde

Asezali drona pe o suprafata

dreapta si tineti apasat pe butonul

indicat timp de 5 secunde, veti : ]
auzi un semnal sonor, dati drumul ; .
la buton pentru a Tncheia ' i
calibrarea.

Suprafata dreapta

2.



6. Moduri de zbor

Noti: Modul GPS (modul 2) este implicit setat la pomire. Dacé drona nu detectezi
cel putin 8 sateliti, motoarele acesteia vor fi deblocate insa nu poate decola. Pentru a
putea decola, trebuie sd comutati pe modul Flux Optic inainte ca drona sé incheie
ciutarea dupa satelifi. Tineti ap&sat pe butonul din imagine timp de 5 de secunde ‘l‘

(metoda de comutare este ilustrati in partea dreaptd). Dupé comutare, telecomanda

va e?jﬂe un semngl sonpr. :ﬂxc.:umj funqtliile GFH’S n_u vor ma.i fi disponibile (RTH, Tineti apasat 5 secunds
Urmarire, etc.). Fiti atenti la altitudine si nu scapati drona din vedere! N

Nota: Nu puteti comuta pe modul Flux Optic odatd ce drona a efectuat pozitionarea GPS. Trebuie sa reporniti
drona si telecomanda pentru a comuta modurile de zbor.,

7. Modul Normal si modul Sport

Noté: La pornire, modul Normal este activ implicit. In acest mod, drona poate utiliza detectorul de obstacole.
Functia de evitare a obstacolelor va fi dezactivata in modul Sport de inaltd viteza. In modul Sport, trebuie sa
fiti atenti la altitudinea si distanta de zbor si la mediul inconjurdtor pentru a evita coliziunile.

Apésati pentru a comuta viteza Apésati pentru a comuta viteza

MOD NORMAL: Mod stabil cu detectare MOD SPORT: Mod de vitezd fara detectare obstacole
obstacole

8. Deblocarea dronei

Fig. 1 Fig. 2 Traget maneta pentru acceleratie in coltul stanga
jos si maneta pentru directie in coltul dreapta jos
(figura 1), sau frageti mansta pentru acceleratie
in coltul dreapta jos si maneta pentru directie in
coltul stanga jos (figura 2) in acelasi imp pentru
a debloca motoarele si drona.

9. Telecomandarea

Pentru a asigura semnal optim inire telecomanda si drond, o raza de acoperire mai mare si un control mai
bun, pliati antena telecomenzii in spate dupd cum va indicd imaginea si mentineti antena pe directia dronei.

e,




10. Despre bateriile dispozitivelor
Demontarea bateriei de la drona

Apasali pe clapeté si tfrageti usor de baterie.
Asigurati-va ca aveti mainile curate inainte de a scoate
bateria.

Incarcarea bateriilor

" Cablu de Tncarcare Adaptor Cablu de incarcare Adaptor
_ UsB (nu este inclus) USB (nu este
Baterie Telecomanda inclus)

/\ Sfaturi utile: [Ilm H""[E

¢ Introduceti mufa in pozitia corecta

e Se recomanda sa folositi un adaptor de 5V 1-2A

® Dupa utilizare, opriti drona, scoateti bateria si depozitati-o intr-un loc
racoros pentru a evita daunele provocate datorita temperaturilor ridicate
pe timp indelungat.

11. Despre aplicatie
(1) Scanati codul QR corespunzator tipului de sistem de operare al telefonului.

Sistem |OS
Sistem Android

(2) Porniti drona, porniti telecomanda, din acest moment, dispozitivele vor comunica intre ele si se vor
conecta automat, indicatoarele se vor aprinde intermitent odaté ce dispozitivele s-au conectat.
(3) In setérile telefonului mobil, apasati pe Wireless LAN si cautati reteaua , XIL-RTS-5G-******(numar

de serie)” si conectati-va la aceasta.
i ©

v XL-RTS-5G—k%k = (i)

Mota-

Daca drona se opreste in timpul zborului sau pierde conexiunea cu telecomanda cénd este Tn modul
ATTI Tn Tnc&peri, aceasta va ateriza vertical Tn locul unde se afla.

Daca drona se opreste in timpul zborului sau pierde conexiunea cu telecomanda cénd este in modul
GPS, aceasta se va intoarce automat la punctul de plecare inregistrat.



4/ \. SG906 MAX2
L Functia de evitare a obstacolelor si
modul de functionare

Zhongli Technology

A. Conditii necesare pentru evitarea obstacolelor

Modul NORMAL se activeaza automat la pornirea dronei. Functia de detectare a
obstacolelor acopera o raza de 360° in jurul dronei, insa este dezactivata in
anumite conditii si moduri cum ar fi modul SPORT. Datorita vitezelor de zbor,
sistemul poate transmite informatii prea tarziu, iar de aceea aceasta functie este
dezactiva in acest mod.

Apéasat pentru a comuta viteza Apdsati pentru a comuta viteza

MOD NORMAL: Mod stabil cu detectare obstacole MOD SPORT: Mod de viteza fara deteciare obsiacole

Figura 1

B. Mod de functionare

Detectorul emite un semnal care se reflecta inapoi inspre detector dupa ce intra in
contact cu un obiect din mediul inconjurator din raza de acoperire, acest semnal este
apoi interpretat printr-o serie de calcule. Dupa efectuarea calculelor, drona primeste
instructiuni de oprire astfel incat sa evite coliziunea cu un obstacol.

Punct lansare semnal

Punct receptare
semnal

Figura 2
5.



C. Utilizarea detectorului de obstacole

1. Cand drona se afla in zbor, dupa cum va indica Figura 3, detectorul de
obstacole are o raza de acoperire de 20m, iar unghiul de scanare este cuprins

la 90° intre aripile dronei.

20M

Nu detecteaza
obstacole

Figura 3

2. Cand drona zboara lateral, dupa cum va indica Figura 4, detectorul de
obstacole are o raza de acoperire de 20m, iar unghiul de scanare este cuprins la
90° intre aripile laterale ale dronei in functie de directia de zbor. Detectorul

functioneaza |a fel si Th cazul zborului cu spatele.

Nu detecteaza
obstacole

Nu
detecteaza
obstacole

Nu detecteaza
obstacole

Figura 4
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3. Locul in care drona se va opri depinde de viteza de zbor si treapta de viteza in
care se afla. Odata ce detectorul identifica un obstacol in raza de acoperire, acesta
va efectua niste calcule si emite o comanda de oprire. Oprirea va fi in functie de
viteza de zbor (cu cat viteza este mai mare, cu atat se va opri mai aproape de
obstacol si cu cat viteza este mai mica cu atat se va opri mai departe de obstacol)

Obstacol

Figura 5



4. Dupa identificarea unui obstacol si oprirea dronei, daca obstacolul
inca se mai afla in raza de 20m pe directia de zbor, drona nu mai
continua zborul pana la indepartarea/evitarea obstacolului.

Obstacol

:':I.'IJ: \

Nu poT inainta

F’oate zbura
spre stdnga

78

10M

Poate zbura
spre dreapta

— 19M
20M

Poate zbura ihapoi

Figura 6

5. Daca drona identifica un obstacol in raza de 20m la decolare,

aceasta nu va inainta pe acea directie pana cand obstaculul nu este
indepartat sau evitat.



SG906 MAX2 Tutorial de zbor

La pornire, modul GPS este pornit automat: acest mod este indicat pentru spatiile
deschise unde trebuie sa aveti grija la cladirile si obstacolele din drum.
Modul ATTI pentru spatii inchise: Pentru a utiliza acest mod, trebuie sa opriti modul

GPS inainte de decolare.
E ] E
SG906MAX2 ‘i

“Beast 3"
Demonstratie functii Demonstratie operare

[=]

1)

“Beast 3E” SGR06MAX2 DRONE
Operation Damanstration

Drone function display

[=]

Modul ATTI: este adecvat pentru spatiile inchise si se activeaza dupa efectuarea calibrarii
giroscopice si geomagnetice. La pornire, drona va intra prima datd ih modul ATTI dupa care
initiazé o cautare dupd semnal GPS si va incerca sa se localizeze. Cét timp se efectueaza
aceastd cdutare, nu puteti decola, pentru a putea face acest lucru, trebuie sa tineti apasat pe
butonul GPS timp de 5 secunde, odaté ce telecomanda emite un semnal sonar, puteti
debloca drona pentru decolare.

(Nota: Modul ATTI nu dispune de numeroase functii care necesitd GPS-ul, cum ar fi RTH-ul
baterie descéarcatd, RTH-ul de urgentd, etc. Trebuie s& aveti mare grija la viteza si distanta
de zbor)

Apasati butonul timp de 5 secunde,
telecomanda va emite un semnal sonor
atunci cé&nd modul GPS este decuplat si
drona este deblocat.

Modul GPS: este adecvat pentru spatiile deschise si se activeazd automat dupa cdutarea
GPS. Odata ce drona si telecomanda sunt Tmperecheate, ati efectuat calibrarea giroscopica si
geocmagnetica, la pornire, drona va efectua o cautare dupa semnal GPS pentru a se localiza,
dupa care va intra Tn modul GPS (cautarea trebuie efectuata in spatii deschise, fara cladiri
nalte, linii de Tnaltd tensiune, etc.) Drona trebuie sé identifice cel putin 10 sateliti GPS pentru a
putea intra in modul GPS, ceea ce va fi indicat de un semnal sonor dupd care veti vedea pe
telecomanda cé drona a trecut pe modul GPS.

(Nota: Daca drona nu identifica suficienti sateliti la pornire, sistemul de protectie se va activa si
nu veti putea decola)
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