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Zhonglh Technology

Shantou Zonghli Intelligent Technology Co.,
Ltd. este dedicata dezvoltarii si fabricari de
drone, respectand motoul companiei ,explorare
si descoperire, cu intelepciune deplingd”, in timp
ce descopera minunile tehnologiei inteligente,
haideti s& ne bucuram impreuna de aceasta
tehnologiei inteligenta. Lasati tehnologia
inteligenta, Zhongli UAV, sa patrunda in viata
voastra ca un zbor liber si fara piedici.
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® 14+ AGES
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Zhongli Technology HD Full HD Image transmission ?
Farther, Faster. Clearer .

SG906

GPS Smart Drone

*Cititi cu atentie manualul de instructiuni Thainte de utilizare si pastrati-l pentru orice
eventualitate.



SG906 MAX Ghid Rapid

Descopera mai multe despre drone Tnainte de a le utiliza

*Pentru informati Tn detaliu, consultati manualul de instructiuni.

Asigurati-va c& bateriile dronei si ale telecomenzii sunt Incarcate Tnainte de fiecare zbor.

1. Masuri de precaut_ie privind utilizarea echipamentului de evitare al obstacolelor
/\ UTILIZARE

A. Echipamentul de evitare al obstacolelor trebuie montat pe droné Tnainte de a o porni, in caz
contrar, acesta poate fi avariat, iar functionarea acestuia poate fi afectata.

1. Desfaceti capacul deasupra spatiului dedicat 2. Introduceti echipamentul de evitare in spatiu
echipamentului de evitare al obstacolelor. conform imaginii.

B. La pornirea dronei, nu atingeti echipamentul de evitare al obstacolelor, acesta se afla in
modul de initializare, atingerea echipamentului cand se afléd in acest mod poate duce la
avarierea echipamentului si la functionarea anormala a acestei functii.

in timpul functionarii, echipamentul se va
roti la stanga si la dreapta, nu atingeti sau
impiedicati echipamentul sa se roteasca
devcarece poate duce la avarierea si
functionarea incgrecta a echipamentului.

C. La demontarea echipamentului de evitare al obstacolelor, drona trebuie sa fie opritd pentru a
evita avarierea si functionarea anormala a echipamentului.

1. Scoateti echipamentul din spatiul dedicat 2. Puneti capacul peste spatiul dedicat
conform imaginii. echipamentului de evitare al obstacolelor.
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2. Masuri de precautie privind utilizarea camerei PTZ

/\ UTILIZARE:

A: Indepartati capacul de protectie inainte de a

utiliza camera.

B. Nu atingeti gimbalul camerei la pornire! Gimbalul
se calibreaza automat dupa pornire, daca atingeti
gimbalul pe durata calibrarii, calibrarea va esua si
acesta se poate defecta! Nu atingeti gimbalul pe

durata functionariil

3. imperecherea telecomenzii cu drona

Porniti drona, dupa aceea porniti telecomanda. Telecomanda
si drona se vor sincroniza automat dupa pornire.

MNota: Drona trebuie pusa in fala telecomenzii pe o suprafata

dreapta, cénd procedura a reusit, indicatorul telecomenzii va

ramane aprins

/\ Nota importanta:

Mai intai trebuie sa efectuati calibrarea geomag

calibrarea giroscopulul, in caz contrar, drona nu

4. Calibrarea geomagnetica

va functiona corect

Buton de pornire

Buton de pornire

Asezati drona pe o suprafatd dreapts, apoi tineti apdsat pe butonul pentru reglaje (figura 1) timp de 5 secunde pentru a efectua
aceastd procedurd. Din acest moment. indicatoarele dronei vor palpéi rapid. Ridicati drona si rotiti-o de 3-5 ori in sensul acelor
de ceasomic (figura 2). Dupa ce auziti un semnal sonor, rotiti drona vertical de 3-5 ori {figura 3). Cand drona emite inca un
semnal sonor, iar indicatoarele dronei si ale telecomenzii palpaie incet, procedura s-a incheiat cu succes.

Figura 1 Tineti apasat timp | Figura 2
de 5 secunde

“

-

Figura 3

5. Calibrarea giroscopului si a gimbalului

Asezali drona pe o suprafatd dreapta,
apoi tineti apdsat pe butonul din imagine
timp de 5 secunde, veti auzi un semnal
sonor. Dupd cum va aratd imaginea,
indicatoarele dronei vor palpai mai rapid
apol mal incet.

suprafata dreapti

Tineti apasat timp
de 5 secunde




6. Comutarea modurilor de zbor

Atentie: La pornire, Modul GPS (Modul 2) este modeul implicit setat. Daca drona
nu identifica 8 sateliti in zond, aceasta poate fi deblocata insa nu poate decola.
Pentru a putea decola, trebuie sa comutati Modul Flux Optic inainte de incheierea
procedurii de identificare a satelitilor din zona. Tinti apasat pe butonul pentru
Inregistrare (dupé cum va indicé imaginea alaturata) pentru a comuta modurile.
Dupa comutarea modurilor, telecomanda va emite un semnal sonor. In acest
mod, drona nu va putea accesa majoritatea functiilor care necesita GPS (RTH Tineti apésat timp de 5
Manual, de sigurantd, de urgenta, etc ). Aveti grija la altitudinea de zbor a dronei secunde

pentru a nu o scapa din vedere! _ ) ) -
MNota: Nu puteti comuta pe Modul Flux Optic dupa locahzarea GPS (identificarea
satelitilor). Pentru a comuta, trebuie =3 opriti si =3 reporniti drona si telecomanda.

7. Comutarea intre treptele de vitezd MARE si MICA

Atentie. La parnire, lreapta de vileza implicit setatd este cea MICA, iar functiile de evitare al obstacolelor sunt activate.
Dupa comutarea pe treapta de vitezd MARE. functiile de evitare al obstacolelor vor fi dezactivate, iar drona nu va
putea evita automat obstacolele.

Fiti atenti la altitudinea si distanta la care se afla drona, precum si obstacolele din
jur pentru a va asigura ca drona este in sigurantd.

Apésatl pentru a comuta viteza Short press this key to switch speed

Functia de evitare este activata implicit Functia de evitare nu este activa si nu
in treapta de viteza MICA functioneazi in treapta de vitezd MARE
8. Deblocarea dronei
Eigiira i Eighira 2 Trageti manetele in coltul stAnga jos si,

respectiv, dreapta jos (Figura 1) in acelasi
timp, sau trageti ambele manete in coltul de
jos inspre ecran (Figura 2) pentru a debloca
drona si a putea porni motoarele acesteia.

9. Incarcarea bateriilor

Scoaterea bateriei din drona

Apasati pe clipsul din spatele bateriei si trageti usor de baterie.
Asigurati-va ca mainile si suprafata bateriei sunt curate pentru
a nu o scapa din mana.

Incarcarea bateriilor de la telecomanda si drona

[ -0 Y - -

Cablu de incarcare Adaptor

USB rili sste inchis) Cablu de incircare  Adaptor

: usB (nu este inclus)
Baterie Telecomanda

—
A\ Atentie m__ [§-[:

e [ntroduceti mufa In pozitia corecta

® Se recomanda sa folositi un adaptor de 5V 1-2A pentru Tncarcare.
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10. Despre aplicatie

(1) Scanati codul QR pentru a descérca aplicatia si pentru a sustine initiativele iOS si Android.

Sistem iO3

Sistem Android

(2) Porniti dispozitivul mobil si identificati hotspotul dronei Tn setarile ,Wireless LAN” ale
dispozitivului mobil, apéasati pe hotspot pentru a véa conecta (nu foloseste parolé).

Pentru utilizatorii SG906 MAX, accesati setarile WLAN ale dispozitivului mobil, dupa cum va
arata imaginea, si selectati reteaua , XL-PRO-5G-""*{numarul de serie}” pentru a va conecta,
dupa aceea deschideti aplicatia.

v XL—PRO—-5G—k**

Wi-Fi ©
=®

Atentie: Daca doriti sa utilizati aplicatia pentru a controla drona, trebuie sa opriti telecomanda
fnainte de a folosi aplicatia. Odata ce dispozitivul mobil este conectat la retaua ,XL-
PRO-5G-***{numarul de serie}” si telecomanda este oprita, puteti prelua comanda dronei
folosind aplicatia.
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®  SG906 Max . .

; Z Modul de functionare si principiul de
LI operare al functiei de evitare al
e obstacolelor

A. Conditiile de functionare

Aceasta functie este activata implicit atunci cand drona se afla in treapta de viteza
MICA. Aceasta functie acopera un unghi de 360° in jurul dronei, Tns& nu este eficient la
vitezele ce pot fi atinse atunci cand drona se afla in treapta de viteza MARE. Acest fapt
se datoreaza vitezei de interpretare a datelor care nu este suficient de mare pentru a
impiedica coliziunile la viteze mari. De aceea, dupa o coliziune produsa in astfel de
circumstante, functie este decuplata automat.

Apasati pentru a comuta viteza Apasati pentru a comuta viteza

Treapta de viteza MICA poate utiliza Functia de evitare a obstacolelor nu are
functia de evitare a obstacolelor afaut e s e EE
Figura 1

B. Principiul de functionare al echipamentului

Echipamentul emite o unda prin portul de emisie care se reflecta si se intoarce la
echipament, odata ce TntAdmpina un obstacol in aria de acoperire, aceasta unda
este receptatd de portul de primire si mai apoi este interpretat printr-o serie de
calcule matematice. Dupa determinarea distantei dintre emitator si obstacol,
echipamentul emite o comanda de oprire calculatorului dronei, astfel evitand
coliziunea cu obstacolul!

Portul de emisie

Portul de primire

Figura 2
5.




C. Modul de functionare al functiei de evitare al obstacolelor

1. Cénd drona se aflé in zbor, dupé cum va indicé Figura 3, aceasta functie are o raza de
acoperire de 20m, ea scaneaza obstacolele din fata dronei, avand un unghi de acoperire de
90°, cuprins Tntre bratele dronei, acest unghi este determinat de directia de miscare a dronei.

20M

Nu evita obstacolele Nu evitd obstacolele

Nu
evita
obstacolele

Figura 3

2. Cénd drona zboara spre laterala stangéa, dupé cum va indica Figura 4, aceasta functie are
o raza de acoperire de 20m, ea scaneaza obstacolele din fata dronei, avand un unghi de

acoperire de 90°, cuprins Tntre bratele dronei In functie de directia de zbor. Unghiul de
acoperire va fi identic si in cealalte laterale.

Nu
evita
obstacolele

Nu
evita
obstacolele

Sl Nu
evita
obstacolele

Figura 4
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3. Pozitia in care se opreste drona este determinata de viteza de zbor a acesteia
la momentul Tn care detecteaza obstacolul. Dupa identificarea unui obstacol in raza
ei de acoperire de 20m, drona calculeaza un punct de oprire si emite comanda de
oprire. Acest punct este mai apropiat cu cat viteza de zbor este mai mare si mai
indepartat cu cat viteza de zbor este mai redusa.

Obstacol

Figura 5
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4. Odata ce drona s-a oprit dupa identificarea unui obstacol pe directia de zbor in
raza ei de acoperire de 20m, aceasta nu va mai putea Tnainta pe directia in care
se afla obiectul, ci doar dupa ocolirea acestui obstacol sau schimbarea directiei
de zbor.

Obstacol

Poate zbura Tnapoi
Figura 6

5. Dupa decolare, daca se afla un obstacol pe o arie de 20m pe directia de mers a
dronei, aceasta nu va putea Tnainta. Drona poate Thainta doar dupa ocolirea
obstacolului sau dupa schimbarea directiei de mers.

6.Daca drona intampind un obstacol pe durata zborului de Intoarcere automat
folosind GPS-ul, aceasta va urca automat la o altitudine de siguranta pentru a ocoli
obstacolul inainte de a continua zborul de Tntoarecere.



SG906 MAX Tutorial de zbor

La pornire, modul implicit setat este modul 2 — Modul GPS — si puteti comuta pe modul Flux optic. Cand folositi modul 2,
asigurati-va ca in apropierea nu se afla cladiri inalte, linii de inaltd tensiune si alte surse de interferente.
Modul 1. Flux Optic. Pentru a folosi acest mod trebuie sa opriti modul GPS.

[=]

S5G906 MAX 5G906 MAX
Product Function Display operation demo
a

=172

Video promotional Tutorial

Modul 1: Modul Flux Optic este adecvat pentru incaperi deschise. Odata ce drona si telecomanda sunt conectate, si afi
efectuat calibrarea geomagnetica si calibrarea giroscopului, icoana de pe ecran se va schimba din Mode0 pe Mode1. Din
acest moment, drona va cauta dupa sateliti din zona. Ea nu va putea decola de indata, trebuie sa tineti apasat pe butonul
video timp de 5 secunde. Telecomanda va emite un semnal sonor ceea ce inseamna ca puteti folosi GPS-ul pentru a
opera drona

(Notd: Modul 1 nu beneficiaza de functile care necesita GPS precum functia RTH, mod Urmarire, etc. Fiti anteti la
altitudinea de zbor si nu scapat drona din vedere)

Tineti apésat pe butonul video timp de 5 secunde,
telecomanda va emite un semnal sonor ceea ce
inseamna ci puteti folosi GPS-ul pentru a opera drona.

Modul 2: Modul GPS este adecvat pentru spatii in aer liber fara interferente de semnal majore. Odata ce drona si
telecomanda sunt conectate, si ati efectuat calibrarea geomagnetica si calibrarea giroscopului, icoana de pe ecran se va
schimba din Mode0 pe Mode1. Din acest moment. drona va cauta dupa satelitii din zona (puneti drona intr-un spatiu deschis
fara cladiri inalte, linii de inaltd tensiune si alte surse de interferente) Odata ce a detectat 10 sateliti, pozitionarea prin GPS a
luat sfarsit, iar telecomanda va emite un semnal sonor si va trece din Mode1 pe Mode2.

(Nota: Pana la incheierea procedurii de pozitionare prin GPS, drona este blocata si nu poate decola)



