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4 CH REMOTE CONTROL
QUADCOPTER

Drona cu giroscop cu sase axe

Instructiunile prezentate Tn acest manual sunt absolut vitale
pentru operarea dronelor telecomandate. Cititi cu atentie
instructiunile de utilizare Tnainte de a folosi drona.



Elice

Functiile telecomenazii

Tineti apasat pentru inregistrari
Apasati pentru fotografii
(Versiunea Wi-Fi al acestui
buton nu face nimic)

Treapté de vitezd —\ /—
L]

Reglaje fine stanga

Oprire de urgenta

Manevre aeriene

Reglaje fine dreapta

Decolare Aterizare

Tntoarcere automata

(RTH) Reglaje fine inaintare

Mod Hezadless Reglaje fine marsarier

Deblocare

Recalibrare

1. In cazul in care drona se afla in afara razei de acoperire sau daca este departe de
telecomanda si bateria este descarcata, aceasta are un sistem de proteciie incorporat.
Cand bateria este descarcata, indicatorul luminos al dronei va incepe sa pélpaie, ceea
ce va atentioneaza sa aterizati si sa incarcati bateria.



1. Suportul pentru telefon

Trageti afara suportul aflat la baza : \
telecomenazii si introduceti telefonul Tn suport. 0~
O

2. Imperechere

Puneti drona pe o suprafata dreapta si porniti drona,

indicatoarele acesteia vor incepe sa se aprinda intermitent.

Porniti telecomanda, iar apoi miscati controllerul stang pana | o = -
in sus si apoi pana jos, telecomanda va emite un semnal [ . O = S
sonor. Odata ce indicatoarele dronei r&méan aprinse, | 80N
procedura s-a incheiat cu succes. \ \\ I/ O [ ="y
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3. Aterizare si decolare automata 5 t Decolare
Nota: Aceasta functie este influentata de datele =55 =N —
barometrului. In majoritatea conditiilor de mediu, drona va AN 3 , s "_‘: :

decolare si, respectiv, ateriza cand folositi aceste functii. =2

1 ,t Aterizare

Atentie: Cand drona Tntampina dificultati la decolare, este posibil ca barometrul sa nu fie
reglat corespunzator. Aterizati si opriti drona, dupa care reporniti telecomanda pentru a
solutiona aceasta problema.

Bateriile dronei si ale telecomenzii:

Montarea bateriilor in telecomanda:

Dupa cum va indica imaginea alaturata,
introduceti bateriile respectand pozitia
polaritatilor (+/-) indicate.

1. Folositi cablul USB pentru a va lega la un calculator pentru a incarca bateria:
Legati capatul special conceput pentru baterie la baterie, iar celalalt capat la
portul USB al calculatorului. Indicatorul luminos al bateriei va rdmane aprins pe
durata incarcarii si se va stinge odata ce bateria este complet incarcata. Timpul
de Tncarcare este de aproximativ 180 de minute.

2. Montarea bateriei Tn drona:
Introduceti bateria incarcata in compartimentul pentru baterie de la spatele dronei, dupa aceea legati mufa de
alimentare de |a baterie la placa de baza pentru a alimenta drona, Tnchideti compartimentul si dupa aceea puteti

porni drona.

Ny A/
v = - i ry = i = -~ ' Buton de pornire
© JEEE )
e —
. = %, % —
y SA




4. Comenzi de zbor

Acceleratia (controllerul stang)

Drona va cobori

Miscati in sus Drona va urca Miscati in jos
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Inaintare si masarier (controllerul drept) (camera in fata)

Migcati in sus Drona va inainta Miscati in jos Drona va merge inapoi
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Viraje stdnga-dreapta
Miscati Tn stédnga Drona va vira la stanga | Miscati n dreapta Drona va vira la dreapta
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Rotire stanga-dreapta (camera in fata)
Miscati n stanga 4-\ Miscati in dreapta /}
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5. Reglaje fine (camera in fata)

Partial spate i

Reglaje fine la Inaintare si in = :
marsarier _/

Folositi atunci cand drona deviaza
pe fata pentru a compensa.

Folositi atunci ca&nd drona deviaza
e pe spate pentru a compensa.

Reglaje fine dreapta/stanga

Folositi atunci cand drona deviaza

=0 = inspre dreapta pentru a compensa.

- . = <
- - Bl \ Folositi atunci cand drona deviaza
Stanga . Dreapta ~  inspre stanga pentru a compensa.




Fotografu si inregistrari

Tineti apasat pentru inregistrari, apasati pentru fotografii.
(Versiunea Wi-Fi al acestui buton nu face nimic)

Trepte de viteza

Viteza maxima de zbor pe toate directiile este impartita in trei trepte de viteza, de
fiecare data cand porniti drona, treapta de viteza implicita este cea mica. Apasand
pe buton veti comuta treptele, apasati odata pentru a auzi un semnal sonor,
treapta de viteza fiind acum cea medie, apasati din nou pentru a auzi doua
semnale sonore, treapta de vitza fiind acum cea mare, apasati inca odata pentru a
auzi 3 semnale sonore, treapta de vitezj fiind acum din nou cea mica. (Treapta
recomandaté pentru incepatori este cea mica)

intoarcere automata

Apasati pe buton pentru a activa aceasta functia, drona se va opri din miscare si

= = —  nuva mai raspunde la alte comenzi, aceasta intorcandu-se la punctul de plecare
Y . Tnregistrat la pornire.
’ - Atentie: Aceasta functie este automata si nu se poate opri manual.

Despre modul headless |

Cand activati modul Headless, drona va renunta la azimutii reglati la fata si
spatele acesteia si in schimb, fata si spatele dronei vor fi partea de sus si g
,respectiv, partea de jos a telecomenzii. Prin urmare, cand executati o / ™~ \
comanda, drona se va misca relativ fata de telecomanda, indiferent de )/ \J
orientatia ei. De exemplu: la inaintare, drona se va departa de telecomand si \

Tn marsarier se va apropia de telecomanda. _/f

1. Pentru a regla directia modului Headless, puneti drona pe o suparafta et Inainte
dreapta cu camera fnainte si stati in spatele dronei cu telecomanda .

indreptata spre ea, dupa care decolati. Acum drona va avea directia salvata s

si o va folosi cand activati modul Headless.

2. Cand porniti modul Headless, telecomanda va emite doua semnale sonore,
iar indicatoarele dronei se vor aprinde intermitent pe durata acestui mod.
Apasati din nou pe buton pentru a opri acest mod, telecomanda va emite un
semnal sonor, iar indicatoarele dronei vor reveni la normal.




Problema

Cauze

Solutii

Indicatorul dronei pélpaie si
drona nu raspunde la comenzi

1. Nu ati efectuat imperecherea
sau nu a fost efectuata corect
2. Bateria dronei este descarcata

1. Consultati sectiune privind
imperecherea dronei si
telecomenzii si efectuati

procedura

2. Incarcati bateria

Elicele se Tnvart dar drona nu
poate decola

1. Bateria dronei este decarcata
2. Elicele sunt deformate

1. Incarcati bateria
2. Schimbati elicele cu unele noi

Drona vibreaza puternic

Elicele sunt deformate

Schimbati elicele cu unele noi

Toate reglajele fine sunt activate
dar drona nu se poate stabiliza

1. Elicele sunt deformate
2. Motoarele nu functioneazé corect

1. Schimbati elicele cu unele noi
2. Schimbati motoarele unele noi

Drona nu mai poate fi controlata
dupa prabusire

Senzorul pe trei axe de miscare
nu mai functioneaza corect dupa
prabusire

Asezati drona la sol si asteptati

5-10 secunde

Accesorii disponibile
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Baterie

Camera Wi-Fi

Cablu USB




