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Declar avertismente

Toti utilizatorii trebuie sa citeasca manualul de utilizare precum si aceasta
sectiune fnainte de a folosi produsele Hubsan. Prin folosirea produselor
Hubsan, utilizatorii sunt de acord cu termenii si conditiile impuse de Hubsan si Tsi
asuma raspunderea pentru respectarea instructiunilor de utilizare si pentru
consecintele eventuale. Acest produs nu este adecvat minorilor sub varsta de 14
ani. Prin folosirea produselor Hubsan, utilizatorii si acepta raspunderea pentru
propriul comportament si propriile actiuni, precum si pentru consecintele
utilizarii produselor Hubsan. Aceste produse pot fi utilizate doar in limita legilor
locale, termenilor si policilor/limitarilor aplicabile de catre Hubsan. Utilizatorii
sunt de acord sa respecte acesti termeni si conditii, precum si toate politicile/
limitarilor impuse de Hubsan.

Instructiun

Unele functii de zbor sunt dezactivate in anumite zone. Odata ce folositi acest
produs, se considerd ca ati citit cu atentie reglementérile OACI relevante,
prevederile pentru spatiul aerian din zona voastrd si reglementarile UAS. Va
asumati raspunderea completd pentru nerespectarea acestori masuri, sunteti
responsabili pentru consecintele actiunilor voastre, precum si pentru orice
raspundere directd si/sau indirecta care rezultd din aceste limitari.

Prevederile p d mediul de zbor

(1) Alegeti un spatiu fara cladiri inalte si obstacole de dimensiuni mari
(precum stalpi sau arbori). In apropierea cladirilor si obstacolelor,
semnalul GPS si semnalul comenzilor de zbor poate fi afectat
considerabil; Functiile GPS, precum modul GPS si RTH, pot sa nu
functioneze corespunzator.

(2) Nu zburati in conditii de mediu nefavorabile (precum vant, ploaie sau ceata).
(3) Operati drona in conditii de temperatura intre 0-40 °C.

(4) Evitati obstacolele, multimile, liniile de inalta tensiune, arborii, apa, etc.

(5) Pentru a evita interferenta de semnas, nu operati drona in medii cu
electromagnetism puternic (precum zone cu statii radio, centrale electrice
sau turnuri).

(6) Drona nu poate fi utilizata in sau in apropierea Cercului Polar sau in Antarctica.
(7) Nu folositi drona n zonele rectionate zborului.

(8) Nu utilizati drona in apropierea aeroporturilor sau in zonele cu interferenta
magnetica puternica.




MASURI DE SIGURAN

OPERAREA

Aveti mare grija si fiti responsabili atunci cand utilizati drona.
Componentele electronice mici pot fi avariate in urma prabusirilor sau
expunerii la umezeald/lichide. Pentru a evita accidentele, nu folositi
drona daca are componente defecte sau avariate.

INTRETINERE

Nu incercati sa deschideti sau sa reparati drona de unul singur. Luati legatura cu
Hubsan sau un distribuitor Hubsan autorizat pentru servicii. Pentru mai multe
informatii, vizitati website-ul oficial accesand adresa www.hubsan.com.

BATERIA

Nu dezasamblati, presati, loviti, ardeti sau calcati bateria. Nu scurt-circuitati sau
atingeti contactele bateriei cu metale. Nu expuneti bateria la temperaturi de peste
60° C. Incarcati bateria inainte de fiecare zbor. Folositi un incarcator Hubsan
special pentru incarcare.Nu lasati bateria la indemana copiilor sau in spatii
cu umezeala.

ZBOR
Sa aveti in vedere siguranta proprie si a celor din jur pe durata zborului.

-Nu zburati in conditii de mediu nefavorabile.

-Nu ncercati sa prindeti drona din zbor.

-Acest produs este adecvat persoanele cu experienta cu varsta de peste 14 ani.
-Dupa fiecare zbor, blocati motoarele si opriti drona. Dupé& aceea, opriti
telecomanda.

CITI MASURILE DE SIGURANTA SI AVERTISMENTELE INAINTE DE PRIMUL ZBOR.

Simboluri
@ |Interzis Instructiuni
/\ Important Explicatii / Referinte

SFATURI DE UTILIZARE

(Hubsan a creat urmétoarele materiale privind utilizarea si siguranta):
= Ghid rapid
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Avertismente de la Hubsan privind bateria inteligenta

e Daca nu intentionati sa folositi drona pentru un timp indelungat, puneti-o deoparte
fiind cel putin 50% incarcata.

® Folositi incarcatoare Hubsan pentru a incarca bateria.

e Descarcati bateria pana la 5V sau mai putin. Pentru a nu deteriora bateria

nu o descarcati pentru un timp indelungat.

o Nu puneti bateria la incarcat pe covoare pentru a evita producerea incendiilor.

© Bateriile trebuie incarcate daca nu au fost folosite timp de 3 luni.

Nu dezasamblati sau reasamblati bateria.

Nu scurt-circuitati bateria.

Nu o puneti la incarcat sau o folositi in apropierea surselor de caldura.

Nu lasati bateria in contact nu apa sau alte substante lichide.

Nu lasati bateria la incarcat expusa la razele solare sau la caldura.

Nu gauriti sau loviti bateria.

Nu aruncati sau folositi neglijent bateria.

. Nu ncércati bateriile care sunt avariate, deformate sau umflate.

. Nu lipiti bateriile.

10Nu supraincarcati sau descarcati excesiv bateriile.

11Nu Incarcati cu polaritate inversa sau schimbati polaritatea bateriilor.

12. Nu puneti bateria la incarcat folosind Tncarcatorul de la masina sau oricare alt
tip de incarcator de acest fel sau sursa de alimentare alternativa.

13. Aceasta baterie nu poate fi folosita la alte produse.

14. Nu atingeti deseurile sau emisiile produse de baterii. Dacéa pielea sau hainele
au intrat in contact cu acestea, spalati-va cu apa!

©NO O A LN

©

15. Nu folositi alte tipuri de baterii impreuna cu bateriile cu litiu.

16. Nu depasiti timpul de incarcare specificat.

17. Nu puneti bateriile in cuptorul cu microunde sau in zonele cu presiune ridicata.
18. Nu expuneti baterile la razele solare.

19. Nu folositi bateriile in zonele cu energie electrostatica ridicata (64V sau mai mult).
20. Nu folositi sau puneti la incarcat daca temperatura este sub 0 °C sau peste 45 °C.
21. Daca o baterie nou cumparata are urme de folosire, are scurgeri sau are un
miros neplacut sau alte anomalii, mergeti cu ea inapoi la vanzator.

22. Nu lasati bateriile la indeméana copiilor.

23.Folositi un incércator conceput special pentru aceste baterii si respectati cerintele.
24. Minorii care folosesc bateria si incarcatorul special trebuie supravegheati de o
persoana adulta.
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1.1 Schema dronei

1.Elice A

2.Elice B

3.Indicator LED

4. Motor

5.Carcasa

6.Camera 4K HD

7.Slot Micro-SD/TF
8.Gimbal

9.Buton de pornire
10.Carcasa pentru gimbal

)

Rt

1.2 incarcarea bateriei \—=——10

Bateria dronei: baterie cu litiu cu capacitate de 5000mAh,
11.4V, echipata cu incarcator standard, si timp de incarcare
3 ore. Punerea la incarcat: Introduceti adaptorul in baterie,
dupa care introduceti cablul adaptorului in slotul ,IN” de la
adaptor dupa cum va arata imaginea.

Adaptor
Adaptor inteligent.

Pe durata incarcarii,
indicatorul luminos se
va aprinde intermitent
si va ramane aprins
cand bateria este
fncarcata.

Bateria dronei

Notéa: Zino Pro+ nu poate folosi bateriile Zino si Zino Pro,
acestea pot afecta placa de baza.
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1.3 Montarea bateriei

Desfaceti bratele frontale apoi pe cele dorsale pana la
unghiul maxim de deschidere. Apédsati pe sigurantele din
lateralele bateriei si impingeti bateria pana auziti un
clichet. Asigurati-va ca bateria este fixa. Pentru a scoate
bateria, tinti cu mana de capatul dronei, apdsati pe
sigurante si trageti bateria afara.

Atentie: Asigurati-va ca
bratele sunt deschise la

Fundul dronei Atentie: Dupa ce ati introdus
bateria, asigurati-va ca sta intre
sigurante.

Nota: Pentru a proteja bateria, fundul dronei este acoperit
cu o placa din fibra de sticla. Daca aceasta placa are
zbarieturi sau urme de uzura,componentele electronice
din interior nu vor fi afectate.
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1.4 Montarea si demontarea elicelor

nainte de a monta elicele, verificati cu atentie ce litere sunt
inscriptionate pe motoare si pe elice. Acestea trebuie sa coincida una
cu cealalta cand montati elicele. Daca elicele sunt avariate sau trebuie
inlocuite, desurubati elicele in sensul invers acelor de ceasornic si
scoateti eicele de pe ax. Folositi doar elice originale Hubsan, acestea
folosesc suruburi cu lipici pentru a fi mai stabile. (Accesoriile HUBSAN
standard vin cu suruburi originale)

Elicele HUBSAN se vand cu suruburi
cu lipici de contact (albastru).

Telecomanda

2.1 Schema telecomenzii

(1). Maneta pentru acceleratie / directie
(2). Maneta pentru directie / rotatie
1. Maneta pentru directie / rotatie
2. Maneta pentru directie
3.RTH (Drona revine la
punctul de plecare)

4.Buton de pornire (Tineti apdsat)
5. Decolare/Aterizare automata
6.Comutare Mod Expert/Normal
7.Indicatoare stare baterie

8. Fotografiere

9. Tnregistrare

10.Trimmer pentru gimbal " 12
11. Port pentru incarcator/adaptor
12. Antena Wi-Fi 1
13Cablu de la adaptor .
Cand vreti sa introduceti telefonul in suport, asigurati-va sa nu
apasati pe butoane.
06



2.2 Functile telecomenzii

Nr. | Buton/functie Explicatii
Miscand maneta in sus sau in jos, drona va
1) Maneta pentru urca si, respectiv, cobori. Miscand maneta in
acceleratje/ stanga sau in dreapta, drona va vira la stanga si,
directie respectiv, dreapta.
Miscand maneta in sus sau in jos, drona va fnainte si,
M t t respectiv, veni inapoi. Miscand maneta in stanga sau
(2) .anela pen nj' in dreapta, drona se va roti la stanga si,
directie / rotatie | respectiv, dreapta.
Miscand maneta in sus sau in jos, drona va urca si,
Maneta pentru A o M s J i o !
. respectiv, cobori. Miscand maneta in stanga sau in
1 ?;‘;Tilgrat'le ! dreapta, drona se va roti la stanga si, respectiv,
3 dreapta.
Miscand maneta in sus sau in jos, drona va
2 Maneta pentru inainte si, respectiv, veni fnapoi. Miscand
directie maneta in stanga sau in dreapta, drona va vira la
stanga si, respectiv, dreapta.
Tineti apasat pentru a activa functia RTH, apasati
gin nou scurt pentru a opri functia.
In timpul zborului, telecomanda va emite un semnal
3 RTH soor la fiecare 3 secunde (functia necesita GPS si nu
poate fi folosita decat daca in jur se afla 6 sau mai
multi sateliti).
4 |Buton de pornire Tineti apasat pentru a opri sau porni drona.
5 Decolare/Aterizare| Tineti apasat pentru a decola/ateriza automat.
automata
Mod Normal (stanga): Viteza de zbor maxima
6 Comutare Mod | a dronei este cea din setarile aplicatiei.
Expert/Normal Mod Expert (dreapta): Viteza de zbor maxima a dronei
este de 10m/s
7 Indicatoare Cele 4 indicatoare LED indica starea bateriei. Fiecare
stare baterie indicator reprezinta 25% din baterie.
8 Fotografiere Apasati pentru a face o poza.
% . Tineti apasat pentru a inregistra. Apasati pentru a
9 Inregistrare opri inregistrarea.
10 | Trimmer Regleaza unghiul gimbalului.
pentru gimbal
11 Port pentru (1) Portul de incércare a telecomenzii
ncarcator/adaptor (2) Portul de legatura la telefonul mobil
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Nr. | Buton/Functie Explicatii

Telecomanda va emite un semnal sonor la fiecare
Alerta baterie | secund& pentru a va avertiza c& bateria este

12 descarcata descarcatéa.
Daca telecomanda nu a fost folosita timp de 10
minute dupa ce a intrat in modul hibernare,
o aceasta va emite un semnal sonor odata la 3
13 Alerta de secunde. Dupa 3 minute de avertizare, telecomanda

hibernare se va opri, si daca nu este folosita timp de inca 3
minute, alerta se va opri.

2.3 Folosirea suportului pentru telefon

| Compartiment pentru cablu

2.4 Incércarea telecomenzii
Telecomanda se poate incarca folosind un micro USB dupa
cum se vede mai jos:

al bateriei se va aprinde intermitent pe durata incarcarii si va ramane
aprins odata ce bateria s-a incarcat complet.
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2.5 Unghiul de emisie al antenei

(1) Reglati unghiul antenelor si
incercati sa indreptati antenele catre
droné pe durata utilizarii;

(2) Pastrati o distanta egala intre cele
doud antene pentru a nu bruia
semnalul ;

(3) Pastrati o distanta egala intre cele
doua antene pentru a avea o raza buna
de acoperire.;

(42 Nu incrucisati sau obturati
antenele. r

2.6 Calibrarea telecomenzii

(1) Trageti ambele manete in coltul stanga sus si simultan apasati si tineti
apasat butonul de pornire pentru a porni telecomanda, dati drumul la
butonul de pornire si la manete dupa ce ati auzit cateva semnale sonore si
indicatorul luminos LED continua sa se aprinda.

(2) Rotiti ambele manete la unghiul maxim in sensul acelor de ceasornic de
cel putin 3 ori, apoi dati drumul la manete.

(3) Tineti apasat pe orice buon (cu exceptia butonului de pornire), cand
telecomanda emite semnale sonore de 3 ori si indicatorul ramane aprins,
calibrarea a fost incheiata cu succes.

(4) Opriti si reporniti telecomanda.

3.1 Descarcarea aplicatiei X-Hubsan 2.0

Tnainte de zbor, utilizatorii trebuie s
descarce aplicatia X-Hubsan 2.0.
Descarcati aplicatia gratuit scanand
codul QR din dreapta sau descarcand
aplicatia din App Store (iOS) sau
Magazin Play (Android).
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3.2 Interfata principala

Stare

Comutare
Mod

FPV  Semnal Semnal  setri
Stare (Video) Telecom GPS_~ Baterie  Setdri
motor Semnal s Drond - Drona !

¢ ' t 0

Pagina principala

L ‘ Not Connected N 83 gy il il Sonrs By’ 8-

: Setéri
S, ----Flight Mode ~ Headless On/ Off +-----1 N
S ) ----Fiight Mode Headless On / Off Comera
o Comutare
- .. Poze/
@ Video

Gimbal Pitch
———————— Auto Takeoff / Auto RTH RN 1. x
Location - @ F'_oza/
Film
@ ® il il .
/\ A|rcraft~GPS Alrcraft‘Speed I Galerie

+ 00.000000 , -000.0000  SPEED b.0M/S
PR 45877503, -106.123984 , 65m H: 0.0m D:0.0m

Radar GPS telecomanda Altitudine  Distanta

Nota: Aceasta este interfata in Map Mode.

3.3 Imperecherea dispozitivelor

1. Rulati aplicatia X-Hubsan 2.0 si alegeti modelul de aeronava.
2. Tineti apasat pe butonul de pornire pentru a porni drona.

3. Porniti telecomanda si legati telefonul la ea folosind cablul.

m - & Dx | Notconnected N % s6x wull s °
® D)
(=)

B —~ @

~

Tnainte Dupa



4. inceperea procedurii (Acest pas este necesar doar cand folositi
telecomanda pentru prima data sau o nlocuiti)
(1) Deschideti aplicatia - Setting - Controller, si alegeti metoda de

conectare: Synchleas

N

Transmitter model

Synchleas
Set transmitter and aircraft connection >
Joystick setting >
Custom button £

(2) Selectati "Set the Connection Between the Transmitter and the
Aircraft" pentru a initia procedura.
(3) Apasati pe butonul de pornire al dronei de 3 pentru a activa modul

Tmperechere.

(4) Apasati pe drona detectata pentru a efectua conexiunea.

Atentie:

<« Scan aircraft X

HUBSAN_ZINO PRO+_XXXXXX

@ Aceasta procedura se efectueaza din fabrica. in general, utilizatorii
nu trebuie sa efectueze decat primii 3 pasi.

@ Dupa ce drona a intrat in modul imperechere, TOATE cele 4
LED-uri vor palpai. Dupéa ce procedura s-a incheiat, TOATE cele 4
LED-uri vor ramane aprinse (Albastru in fata, rosu in spate).

(® Pe durata procedurii, asigurati-va cé intre drona si telecomanda
este o distanta mai mica de 1 metru.
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3.4 Calibrari

3.4.1 Calibrarea orizontala

Daca in timpul zborului observati ca drona are o deviatie orizontala
considerabila, aterizati de indata si blocati motoarele si puneti drona
pe o suprafata dreapta. Accesati interfata pentru setari a
aplicatiei, apasati pe ,Aircraft’, alegeti calibrarea orizontala si drona
va fincepe procedura de calibrare automat, indicatoarele ei
aprinzandu-se intermitent pe durata procedurii si ramanand aprinse
odata ce procedura s-a fincheiat. Nu miscati drona pe durata
procedurii.

R Aircraft X

Waypoint parameters N

Calibration
Compass calibration
Horizontal Calibration

®)

3.4.2 Calibrarea busolei

Cand folositi drona pentru prima data, vi se va cere sa efectuati
aceasta procedurd. Urmati instructiunile de pe ecran, rotiti drona pe
orizontala dupa care intoarceti drona cu fata in jos si rotiti-o in sensul
acelor de ceasornic. Pe ecran veti primi o notificare pentru a va
spune ca prcedura s-a incheiat. Trebuie sa efectuati aceasta
producedura intainte de a folosi drona pentru prima data.

Busola poate fi afectata de interferentele provocate de alte
dispozitive electronice si ca rezultat poate genera date de zbor
eronate. Calibrarea regulata a busolei este singurul mod de a va
asigura ca functioneaza corect, dupa ce accesati interfata pentru
setari a aplicatiei, apasati pe ,Aircraft” si apoi pe ,Compass
Calibration”.

Compass 1 Compass 2



3.4.3 Test GPS

Dupa accesarea aplicatiei, apasati pe ,Aircraft’, dupa care apasati
pe ,GPS Accuracy Test” si apoi pe ,Enable / Restart GPS Accuracy
Test”. Drona va incepe automat testul. Daca semnalul GPS de la
telefon sau de la drona este slab, acest test poate esua.

GPS Accuracy Test
Current GPS Accuracy  GPS Accuracy Test Timeout

® 5m
Start GPS Accuracy Test ]
©
Return altitude setting
@ The aircraft will rise to the set RTH altitude before

activate RTH

13



3.5 Pornirea/Oprirea motoarelor
Conditiile necesare pentru pornirea motoarelor
1. Drona, telecomanda si telefonul mobil sunt conectate;

2.Busola dronei a fost calibrata (cele 4 LED-uri sunt aprinse);

3.Drona trebuie asezata pe orizontala;
4.Se recomanda sa decolati doar cand in jur 6 sau mai multi sateliti.

#)ogol®

oy ([IF) o)

T

w] weeEs v aw

Pornirea motoarelor

Trageti ambele manete in coltul de jos inspre exterior.

Odata ce motoarele incepa sa invarta elicele, dati drumul

la manete simultan.

Oprirea motoarelor

Cand motoarele sunt pornite, trageti ambele manete in coltul de jos
inspre exterior. Dati drumul la manete odata ce motoarele s-au

Oprire fortata oprit.

Cand drona se afla in aer, motoarele pot fi oprite fortat dupa 2

secunde folosind aplicatia. Folositi aceasta functie cu atentie,

aceasta va provoca prabusirea dronei si poate pune n pericol

siguranta voastra si a celor din jur.



Hover mode

4. Comenzi de zbor

Hover mode works best when the GPS signal

4.1 Modul de zbor

Mod Hover Acest mod functioneaza la parametri optimi atunci
cand semnalul GPS este bun.
Cand semnalul GPS este slab sau busola nu
Mod ; x - o X N
Altitude functioneaza la parametri optimi, drona va intra in
u modul Altitudine. In aest mod, drona va
pluti pe directia orizontala.
Mod Expert Viteza maxima de zbor este de 10m/s.

Normal mode

Viteza maxima de zbor este limitata de
apliatie. Aceasta poate fi setatd accesand
setarile aplicatiei - Control - Maximum
speed. Aceasta poate fi setata intre 10% - 100%.

4.2 Indicatorul de zbor

(Indicator luminos)

Calibrari
Pornire si
pregatire Toate cele 4 LED-uri palpaie incet.

. Calibrare 1: Cele 4 LED-uri se aprind pe rand
Calibrarea Calib 2: Cele 4 LED-uri ind and
busolei alibrare 2: Cele -uri se aprind pe rand pe

verticala
Calibrarea
orizontala Toate cele 4 LED-uri palpaie Tncet.
Moduri de zbor
Mod de zbor Toate cele 4 LED-uri sunt aprinse.
Baterie LED-urile albastre raman aprinse, LED-ul
descércata rosu din spate palpaie.
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Indicatorul frontal se palpaie albastru incet, iar
indicatorul dorsal raméane aprins pe rosu.
(Cand exista si problema bateriei descarcate,
aceasta stare va fi indicata mai intai)

Fara semnal

LED-urile albastre se aprind in perechi

Mod Headless verticale alternand, iar LED-urile rosii raman

aprinse.
Fotografii LED-urile dorsale rosii se aprind odata.
Tnregistrare LED-urile dorsale rosii se aprind pe rand.
Oprirea lanternei Tineti apasat pe butonul pentru camera

4.3 Return-to-Home(RTH)

There are three types of RTH: One-key RTH,Low Battery
RTH,and Failsafe RTH.When taking off, GPS = 6 stars, the
aircraft successfully recorded to the return point. If there is no
GPS signal forced take-off, the position with the latest GPS = 6

stars is recorded as the return point.

RTH

RTH aplicatie / RTH telecomanda




Procedurile efectuate de RTH

1.Inregistrarea ,Punctului de plecare”

2.Indeplinirea conditiilor de aplicare.

3. Ajustarea directiei de zbor.

4.Revenirea la altitudinea specificatd de aplicatie.

(1) Indiferent de altitudinea la care se afl&, drona va reveni la
altitudinea de 5m si va zbura inapoi spre punctul de plecare;

(2) Daca punctul de plecare se afla la 20m distanta si distanta
orizontala este de 5m, drona va ramane la altitudinea actuala;
(3) La o distanta de 20m, daca altitudinea dronei este mai mare
decéat cea de intoarcere, ea va reveni de indata; Daca nu este
cazul, va urca la acea altitudine si va reveni la punctul de plecare.
5. Localizarea dronei pe durata aterizarii (Asigurati-va ca aceasta
functie este activa).

RTH Baterie descarcata

Veti primi o avertizare pe ecran cand bateria este descéarcata.
Drona va reveni automat la punctul de plecare daca are suficienta
baterie, in caz contrar, drona va ateriza unde se afla. Cand nu are
semnal GPS sau acesta este slab, drona va ateriza direct.
Explicatii:

(1) Aceasta functie va actiona in baza starii bateriei la momentul
activarii si in functie de protectia automata in caz de baterie
descarcata;

(2) Dupa aterizarea fortata din cauza bateriei descarcata, daca
bateria are mai putin de 10%, modul de protectie se activa: nu va
mai transmite imagini telecomenzii, dar datele vor fi salvate.

RTH de urgenta

Cand drona pierde conexiunea cu telecomanda pentru mai mult de 5
secunde, aceasta se va intoarce automat sau va ateriza direct.
Explicatii:

(1) Functia se va activa automat odatd ce conexiunea a fost
intrerupta pentru mai mult de 5 secunde;

(2) Daca pe durata intoarcerea conexiunea este refacuta,
aceasta functie poate fi anulata;

(3) Drona va ateriza direct daca nu existd semnal GPS sau daca
semnalul este slab.

(4) Dupé ce drona a restabilit conexiunea, veti fi notificati in
vederea preluaarii controlului.

Nu veti putea prelua controlul decat dupa 10 secunde de la emiterea
notificarii, conexiunea pentru imagini poate fi fortata folosind butonul
pentru camera.
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4.4 Aterizare controlata

Cand drona a aterizat sau a revenit la o inaltime de aproximativ
10 metri fatd de sol, aceasta va interactiona cu platforma de
aterizare pe care se afla.
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(1) Camera atasata gimbalului este folositda pentru a cauta
platforma [H]; Necesitati: 1 Contrast puternic cu restul solului, 2
litera ,H” scrisa cu alb, 3 Pista nu are obstructii.

SPEED 0.0M/S

(2) Drona va analiza platforma mai intai de sus, dupa aceea va
coborf treptat dupa identificare. Cand drona se afla la o
altitudine de mai putin de 3 metri, aceasta nu se va mai
ajusta pentru a putea vedea platforma si va ateriza direct.
Daca pe parcurs apare o eroare sau alte probleme, apasati
pe butonul de anulare pentru a opri aceasta functie.

(3) Daca drona nu a identificat o platforma sau daca bateria
este foarte descarcata, aceasta va ateriza direct.

(4) Identificarea platformei nu poate fi efectuata in
modul video.

(5) Daca nu este necesara, opriti aceasta functie din setari.



4.5 Functii inteligente

4.5.1 Modul Headless

Activand aceasta functie avand drona indreptata pe directia dorita,
orientarea dronei va fi fixa si toate comenzile de zbor vor fi efectuate
in functie de directia pe care se afla fata dronei. ,

Du | Connected N % sou wul mil %ws B ©F

2

| e @

o

4.5.2 inregistrare panoramica
Tnregistrare panoramica 360°:
(1) Alegeti directia de rotatie (in sensul / In sensul opus acelor de

®
O

ceasornic);

(2) Alegeti unghiul de rotatie, si deschiderea in timp a unghiului (90 °
-360 °, accuratete 1°);

(3) Alegeti viteza (2-30 ° / sec, accuratete 1);

(4) Apasati pe GO, si drona se va invarti pe loc in pozitia de
plutire, efectuadnd panorama si salvand inregistrarea.

(5) Pe durata procedurii, puteti apdsa pe butonul de iesire pentru a
opri functia si pentru a salva inregistrarea.
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4.5.3 Urmarire video

Alegeti persoana folosind aplicatia. Dupa identificare, apasati pe ,Go” si
drona va urmari persoana. Distanta si altitudinea de urmarire este intre
5-15m.

\Dh B s mull il s Eoox O
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Mode
" | = orbit °® <:>
.71 ~ Mode @
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Mode
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Video . W oam 0:00

4.5.4 Survolare

Apasati pe ,Mode Selection” si apoi pe ,Orbit Mode” pentru a seta
locatia actuala sau pozitia telefonului mobil ca centru. in acest
mod, puteti ajusta viteza si directia miscand controllerul in stanga
si Tn dreapta si puteti ajusta raza de survolare miscand
controllerul inainte si inapoi.

( m o el paill s Broos &
Mode
cg . Waypoint
Mode
<2 Orbit © Q
Mode
o | G Folow <>
e e
Creative |y 577503 . 108123084 SPEED 0.0MIS
Video 4% W:0.0m D:0.0m

4.5.5 Traseu de zbor
Dron va zbura de-a lungul traseului delimitat pe ecran sau
salvat, puteti ajusta viteza dronei pe durata zborului.
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Planificare traseului: Puteti preseta parametrii traseului, cum ar fi numarul
de puncte, altitudinea fiecarui punct si alti parametri. Drona va urma
parametrii presetati dupa ce activati modul. Puteti controla viteza de zbor
in timpul zborului sau puteti intrerupe sau relua traseul.

Salvarea punctelor: Dupa ce ati activat modul, apasati pe ,Memorize
Waypoints” din aplicatie, drona va salva fiecare punct. Dupa memorarea
tuturor punctelor de parcurs, incarcand si executand traseul, drona va
zbura in functie de punctele memorate.

Daca drona nu se afla in punctul de plecare, drona va zbura spre punctul
de plecare inainte de a incepe traseul.
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4.5.6 Mod Line Fly

Apasati pe ,Mode Selection” si apoi pe ,Line Fly Mode”. Setati
unghiul, distanta si viteza dronei.

Explicatii:

1. Setati unghiul (0 ~ 360 °, acuratete 1 °);

Setati distanta (10-100m, accuratete 1m ); setati viteza (1-8 m /s,
accuratete 0.1);

2.0data ce ati completat parametrii, modul Line Fly se va activa.

Tn timpul zborului, puteti face fotografii sau videoclipuri manual sau puteti
intrerupe / relua / opri zborul in orice moment.

in timpul zborului, puteti modifica acceleratia, insa celelalte directii nu pot
fi modificate;

@O ® |
O
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3.Puteti intrerupe / relua / opri zborul in orice moment.

4Cand bateria este descarcata sau a pierdut semnalul, aceasta va

activa intotdeuna fuctia RTH.

oo ©
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4.5.7 Fotografiere cu intarziere
Cand alegeti modul de intarziere, puteti alege Videoclip cu
intarziere sau Videoclip panorama cu intarziere.
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Videoclip cu intarziere

Drona va face un anumit numar de fotografii si va crea clipuri video cu
imagini intarziate automat in functie de parametrii setati de voi. Pe
durata acestei functii, puteti controla drona normal.

(1) alegeti Free Time-lapse;

(2) alegeti intervalul de obturare al camerei, durata
videoclipului si viteza maxima de zbor;

(3) dupa aceea, apasati pe GO si incepeti filmarea.
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Videoclip panorama cu intarziere

Drona va face un anumit numaér de fotografii si va crea clipuri

video cu imagini Tntarziate automat in functie de parametrii

setati de voi si de centrul ales. Pe durata zborului, orice

comanda va anula aceasta functie.

(1) alegeti Surround time-lapse

(2) alegeti intervalul de obturare al camerei, durata videoclipului si

viteza maxima de zbor si centrul,

(3) alegeti directia de survolare si alegeti parametrii

survolarii modificand raza si directia dronei.

(4) dupa aceea, apasati pe GO si incepeti filmarea. .
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4.5.8 Mod Panorama
in acest mod, puteti seta dimensiunea panoramei, unghiul
de filmare si apertura camerei.
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in acest mod, drona va efectua filmarea automat. Dupa
filmare, fotografiile si inregistrarile vor fi slavate pe cardul TF
si le puteti exporta pe alte dispozitive. Pe durata filmarii,
orice comanda va anula aceasta functi.
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4.6 Camera si Gimbalul

4.6.1 Camera
Folositi aplicatia pentru a seta rezolutia, luminozitatea,
culorile etc. ale camerei.P
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4.6.2 Slot TF

Suport pentru card TF U1 sau Class10 sau mai nou cu dimensiune de
16G/32G/64G/128G;

Suport hot swap, se recomanda sa introduceti cardul TF imediat dupa
oprirea dispozitivului;

Durata maxima de inregistrare este de 30 de minute.
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4.6.3 Reglarea unghiului de filmare

Reglarea folosind aplicatia

Metoda 1: Tineti apasat pe spatiul gol din interfata de previzualizare
video, telefonul va vibra odata si icoana (1) va va aparea langa deget,
miscati degetul in sus si in jos pentru a regla unghiul.

Metoda 2: Apasati pe butonale de reglare a unghiului de filmare din
partea dreapta (2).

D | Connected N & sén il il *

o

Reglarea folosind telecomanda
Reglati unghiul de filmare folosind trimmerul de la telecomanda.

4.7 Functia de protectie

4.7.1 Protectie in caz de baterie descarcata

Cand bateria dronei este descarcata, este foarte probabil sa fie
insuficientd pentru un zbor de intoarcere. Va rugam sa aterizati
imediat, in caz contrar drona se va prabusi si asta va duce la
avarierea dronei si va afecta obiectele din jur. Pentru a preveni acest
lucru, programul de analiza al zborului va utiliza informatiile de zbor
pentru a stabili daca sa efectueze o intoarcere la punctul de plecare
sau sa aterizeze imediat.
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4.7.2 Protectie in caz de urgenta

Cand se pierde conexiunea dintre drona si telecomanda, drona va
ateriza automat sau se va intoarce la locul unde a fost localizata
ultima data telecomanda / emitatorul si va ateriza acolo. Aceasta
functie poate reduce considerabil sanselei prabusirii sau pierderii
dronei.

Conditiile in care se activeaza:

1)Telecomanda este oprita sau bateriile ei sunt descarcate.

2) Drona a iesit din raza de actiune a telecomenzii.

3) Se afla un obstacol intre telecomanda si drona.

4) Comenzile sau semnalul de la telecomanda sunt intrerupte de
interferente electronice externe.

@ Pentru a garanta intoarcerea dronei in cazul in care se pierde semnalul,
utilizatorii trebuie s& confirme ca in zona se afld un numar suficient de
stateliti pentru a folosi modul GPS. Utilizatorii trebuie sa aibe in vedere si
daca mediul de zbor este suficient de liber pentru o intoarcere de urgenta.

Daca numarul de sateliti GPS din apropierea dronei este mai putin de 6
timp de mai mult de 20 de secunde pe durata functiei RTH, drona va ateriza
automat unde se afla.

Intrebari frecvente

1.Drona si telecomanda nu se imperecheaza

(1) Verificati daca starea semnalului s-a schimbat in interfata aplicatiei.
(2) Trebuie sa modificati setarile USB la dispozitivele USB, verificati
sectiunea ,Connecting Tutorial for Android Phones”.

2.Drona nu poate fi localizata

(1) Reporniti drona, telecomanda si aplicatia X-Hubsan 2.

(2) Actualizati firmware-ul dronei.

(3) Verificati daca indicatorul dronei ramane aprins rosu. Daca
acesta palpaie, exista o problema.

3.Conexiunea dintre telecomanda si drona se pierde usor.

(1) Reglati unghiul antenelor, nu puneti nimic in mijlocul lor.

(2) Mergeti in altéa zona, nu folositi drona in apropierea cladirilor
inalte sau turnurilor radio sau de emisie.

(3) Actualizati firmware-ul dronei.
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accuracy test.The GPS accuracy of the aircraft is inaccurate or
cannot pass the GPS accuracy test

4. Drona nu se mentine in aer bine

(1) Mergeti in altd zona, nu folositi drona in apropierea cladirilor

nalte sau turnurilor radio sau de emisie.

(2) Efectuati calibrarea busolei si calibrarea orizontala.

(3) Vantul puternic afecteaza capacitatile de zbor.

5.GPS-ul nu functioneaza corect sau testul GPS nu poate fi
incheiat cu succes.

(1) In jur trebuie s fie cel putin 6 sateliti GPS.

(2) Puneti drona in alte locuri pentru a identifica alti sateliti.

(3) Folositi alt telefon mobil.

6.Baterie nu se incarca

Reintroduceti incarcatorul in baterie.

7. Autonomia de zbor nu este consistenta

Daca bateria s-a supraincalzit sau a fost supraincarcata
sau temperaturile din jur sunt extreme, acestea pot afecta
starea bateriei si fi pot diminua durata de viata. Se
recomanda sa depozitati bateria cand este 50% incarcata.

8.Eroare de la gimbal sau unghiul de filmare nu este corect

(1) Reporniti drona pentru a recalibra gimbalul.

(2) Verificati daca starea gimbalului este normala in aplicatie.
9.Gimbalul nu functioneaza

Indepértati carcasa de pe gimbal si porniti-l inainte de a-l folosi.
10.Calitatea imaginilor este slaba.

(1)Verificati daca capacul de protectie de pe lentila este dat jos.
(2)

(3)Ajustati parametrii de filmare din setari.

(4)Formalul video sursa este salvat pe cardul TF cu formatul AA.
11.Gimbal este ud

(1) Zborul pe timp de ceata puternica sau in nori poate duce la
umezirea gimbalului, schimbati spatiul de depozitare al dronei.

(2) Puneti capacul inapoi pe gimbal cand puneti drona de o parte.

Folositi camera in medii bine ilumitate.

12. Fotografiile si inregistrarile nu se salveaza

(1) Amintiti-va sa apasati butonul de oprire dupa finalizarea
inregistrarii video, in caz contrar, inregistrarile se pot pierde sau se
vor salva cur erori.

(2) Verificati daca cardul TF este defect.
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Raspundere limitata

Hubsan nu isi asuma nicio raspundere pentru daune, vatamari sau

orice responsabilitati legale suportate direct sau indirect prin utilizarea

produselor Hubsan in urmétoarele situatiii:

.Daunele, vatamarile sau orice responsabilitatile legale aparute

atunci cand utilizatorii sunt beti, sub influenta drogurilor sau a

anesteziei, ametiti, obositi si / sau au alte afectiuni, atat fizice, cat

si psihice, care ar putea afecta judecata si / sau capacitatea

personala.

2. Judecarea gresita subiectiva si / sau utilizarea incorectd intentionata
a produselor.

3.0rice daune mentale, traume, tulburari, boli, despagubiri cauzate
solicitate de accidente care implica produse Hubsan.

N

4. Utilizarea produsului in zone restrictionate (adica rezervatii naturale).
5.Defectiuni sau probleme cauzate de modificarea, remontarea,
inlocuirea, utilizarea cu accesorii / piese non-Hubsan, nerespectarea
instructiunilor din manual in asamblare sau functionare.
6.Deteriorari, vatamari sau orice responsabilitati legale cauzate
de defectiuni mecanice datorate uzurii naturale (timpul de zbor
al aeronavei in 100 de ore sau mai mult), coroziune, hardware
vechi etc.
7.Zbor continuu dupa declansarea avertismentelor de baterie
descarcata.
8.Folosirea dronei in cunostintd de cauza in conditii anormale (cum ar fi
cand apa, uleiul, solul, nisipul sau alt material necunoscut se afla in
interiorul X4, aeronava si / sau emitétorul sunt asamblate incomplet,
componentele principale au defecte evidente, defecte evidente sau
accesorii lipsa efc).
9. Utilizarea in urmétoarele situatii si / sau medii: zone cu interferente
magnetice (cum ar fi liniile de inalta tensiune, statiile electrice, turnurile
de difuzare si statile de bazd mobile), interferentele radio, zonele fara
zbor acoperite de guvern, daca pilotul pierde din vedere X4, sufera de
vedere slaba sau nu este adecvat pentru utilizarea produselor Hubsan.

10.Utilizarea dronei sau expunerea la vreme rea, cum ar fi ploaie,

vant, zapada, grindina, iluminat, tornade si uragane.
11. Produsele sunt |mp||cate/expuse la coliziuni, incendii, explozii,

inundatii, tsunami, prébusiri create de om si/ sau structuri naturale,
gheata, avalanse, resturi, alunecari de teren, cutremure etc.
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12. Achizitionarea, prin utilizarea produselor Hubsan (in mod specific dar
nu se limiteaza doar la drone), a oricaror date, audio, video care au
drept rezultat incalcarea legii si / sau a drepturilor.

13. Utilizarea gresita si / sau modificarea bateriilor, a circuitelor
produsului / aeronavelor, a protectiilor hardware (inclusiv a
circuitelor de protectie), a modelului RC si a incarcatoarelor de
baterii.

14. Orice defectiune a echipamentului sau accesoriilor, inclusiv a
cardurilor de memorie, care are ca rezultat esecul unei imagini
sau a unui videoclip care nu poate fi inregistratd sau nu poate
fi Tnregistrata intr-un mod care poate fi citit de masina.

15. Utilizatorii utilizeaza dronele fara raspundere, nu respecti normele
de siguranta (sau nu au pregatire suficienta).

16. Nerespectarea masurilor de precautie, instructiuni, informatii si
instructiuni de operare / metode date prin anunturile oficiale ale site-
ului Hubsan, ghidurile de pornire rapida a produselor, manualele de
utilizare etc.

17. Alte pierderi, daune sau vatamari nu se incadreaza in limitele
responsabilitatii Hubsan.

RISC DE EXPLOZIE DACA BATERIA ESTE INLOCUITA DE UN
TIP INCORECT.

ELIMINATI BATERIILE UTILIZATE IN CONFORMITATE CU
REGULATIILE LOCALE.

PIESELE MUTANTE PERICULOASE PASTREAZA DEGETELE
SI ALTE PIESE PENTRU CORP

Declaratie de conformitate

Prin prezenta, SHENZHEN HUBSAN TECHNOLOGY CO., LTD.,
declara ca acest produs este in conformitate cu cerintele
esentiale si altele relevante

prevederile Directivei 2014/53 / UE. O copie a Declaratiei de
conformitate originale poate fi obtinuta la urméatoarea adresa:
Etajul 13, Bdg 1C, BAZA INDUSTRIEI SOFTWARE SHENZHEN
NANSHAN, Drumul Xuefu, Districtul Nanshan, Shenzhen, China
Acest produs poarta simbolul selectiv selectiv pentru deseurile
de echipamente electrice si electronice (DEEE). Aceasta
inseamna ca acest produs trebuie manipulat in conformitate cu
Directiva Europeana 2012/19 / UE pentru a putea fi reciclat sau
demontat pentru a minimiza impactul acestuia asupra mediului.
Pentru informatii suplimentare, va rugam sa contactati
autoritatile locale sau regionale. Produsele electronice care nu
sunt incluse in procesul de sortare selectiva sunt potential
periculoase pentru mediu si sédnatatea umana din cauza
prezentei substantelor periculggse.



Acest echipament a fost testat si s-a constatat ca respectd limitele
pentru un dispozitiv digital de clasa B, in conformitate cu partea 15 din
regulile FCC. Aceste limite sunt concepute pentru a asigura o protectie
rezonabild fmpotriva interferentelor daunatoare intr-o instalatie
rezidentiald. Acest echipament genereaza, utilizeaza si poate radia
energie de frecventd radio si, dacd nu este instalat si utilizat in
conformitate cu instructiunile, poate provoca interferente daunatoare
comunicatiilor radio. Cu toate acestea, nu exista nicio garantie ca nu se
vor produce interferente fintr-o anumitd instalatie. Dacd acest
echipament provoaca interferente daunatoare receptiei de radio sau
televiziune, care poate fi determinatd prin oprirea si pornirea
echipamentului, utilizatorul este Tncurajat sa incerce sa corecteze
interferenta prin una sau mai multe dintre urmatoarele masuri:
* Sé reorienteze sau sa relocheze antena de receptie.
+ Sa introduca echipamentul intr-o priza dintr-un circuit diferit de cel la
care este conectat receptorul.
+ Sé& se consulte cu distribuitorul local sau cu un tehnician radio / TV cu
experienta pentru ajutor.
Modificarile sau schimbarile care nu au fost aprobate in mod expres de
catre partea responsabila de conformitate ar putea anula autoritatea
utilizatorului de a utiliza echipamentul.
Acest dispozitiv respecta partea 15 din regulile FCC. Functionarea este
supusa urmatoarelor doua conditii: (1) acest dispozitiv nu poate provoca
interferente daunatoare si (2) acest dispozitiv trebuie sa accepte orice
interferente primite, inclusiv interferente care pot provoca o functionare
nedorita.

Echipamente electrice si electronice furnizate cu baterii
(inclusiv baterii interne)

Directiva DEEE si reciclarea produselor
La sfarsitul duratei sale de intretinere, acest produs nu trebuie tratat ca deseuri
menajere sau generale. Acesta trebuie predat punctului de colectare aplicabil pentru

reciclarea echipamentelor electrice si electronice sau returnat furnizorului pentru
eliminare. Baterii interne/fumizate.

Acest simbol de pe baterie indica faptul ca bateria trebuie reciclata separat. Aceasta
baterie este proiectata pentru reciclarea separata la un punct de colectare adecvat.
|
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Va rugam sa cititi cu atentie
instructiunile de utilizare Tnainte de a
folosi produsul!

oNu lasati produsul la incarcat nesupravegheat. Flight

e Scoateti produsul de la incércats dupa ce s-a incarcat. Academy
eElicele pot rani persoanele din jur.

e Acest produs nu este o jucéarie

eNu este adecvat copiilor sub varsta de 14 ani.

Product name: ZINO PRO+

Product Standard Number:Q / HBS 001-2017

Vendor: Shenzhen Hubsan Technology Co., Ltd

Address: Unit 2801-2802A, Building F, Xinghe WORLD ,
Yabao Road, Bantian Street, Longgang District, Shenzhen
Email: service@hubsan.com

WWW.HUBSAN.COM
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